Autonomous Agents and Multi-Agent Systems, MAP-I

Médulo em Modelagcdo Cognitiva (tedricas para Novembro)
Agentes Corpdéreos Com Redes Neuronais Recorrentes
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Autonomous Agents and Multi-Agent Systems, MAP-I

Programa:

v

[Aula 1] Caracterizagdo Formal dos Sistemas Cognitivos

v

[Aula 2] Introdugdo as Redes Neuronais de Hopfield

v

[Aula 2] Modelos de Redes Neuronais Recorrentes para
Modelacdo Cognitiva

[Aula 3+4] Modelos de RNR para Tarefas de Coordenagio
Sensorio-Motdrica:

v

» Controle Muscular e Propriocepc¢io
Atencdo Visual

Percepc¢ao Visual

Manipulagao

Locomocio

Navegagdo
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Trabalhos Praticos

» Contrugdo de um simulador (em R)

» Estudo do comportamento do modelo

» Andlise de Sensibilidade

» Experimentar com variagdes do modelo (e iterar)
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TP-CM.1 — Modelacdo da Orientacdo e Locomocdo de
Estruturas Flageladas e Cordatas




TP-CM.2 — Modelacdo do Comportamento de
Localizacao e Navegacao de Roedores




TP-CM.3 — Modelacao da Batida de Asa e Estabilidade
de Voo em Animais Voadores
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